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1. Objetivo

O objetivo desse documento € demonstrar como realizar uma comunicagéo entre
um Robd Mitsubishi Electric utilizando o controlador CR800 e um CLP via CC-Link IE

Field Basic para troca de dados em todas as possiveis formas de leitura e escrita.

2. Introducéo

O CC-Link IE Field Basic € um protocolo aberto idealizado para comunicacao
industrial entre dispositivos de campo, controlado pela associacdo internacional
CLPA. Ele foi projetado para funcionar com meio fisico Ethernet 100base-TX (CAT5e
ou superior), portanto com uma banda de 100Mbps.

O protocolo permite ser usado em topologia de rede estrela, e no exemplo a ser
mostrado neste documento estaréo envolvidos o rob6 Mitsubishi Electric utilizando o
controlador CR800 e um CLP modelo FX5U.

3. Preparacéo

Para iniciar a comunicagao iremos precisar dos seguintes componentes:

3.1 Software

Computador previamente instalado com
0S seguintes softwares:

«

= RT ToolBox3 mini, Standard ou
Pro.
= GX Works3
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3.2 Hardware

[} Controlador CR800

Robd industrial Mitsubishi Electric
compativel com controlador CR800

Um dos seguintes teaching box com seus
B | respectivos acessorios: R32TB, R56TB,
R33TB ou R57TB.

[} CLP Mitsubishi Electric FX5U

] Cabo Ethernet

Cabo USB (A €~ mini B)
Referéncia (GT09-C30USB-5P)
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4. Arquitetura

Para o teste, além da alimentacdo de cada componente, a seguinte composi¢ao

foi instalada:

;-

g/

E

Figura 1

Cabo ethernet (CAT5e ou superior)

Cabo teaching pendant

— Caho USB (A <= mini B)

Cabo de encoder e alimentacao

F‘ Sinal de emergéncia normal fechado

5. Procedimentos

5.1 Configuracdes no robdé

€@ | No software [RT Toolbox3] em comunicagdo com o controlador CR800, entre
nos parametros da comunicacdo Ethernet pela arvore de navegacdo em
[Online] = [Parameter] = [Communication Parameter] = [Ethernet].
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e A seguinte caixa de diadlogo é esperada, verifique as defini¢cdes, lembrando-
se que o robd e o CLP deverdo estar na faixa de rede para estabelecer
comunicacdo, em nosso exemplo definiremos nos campos:

Online
(S RV-13FRD
B Operation Panel

[ Program

i Device & Line

gzlrl:uater Reakime Monkor Subnet Mask:  (NETMSK) 255 . 255 .255 . 0
Parameter List Reaktme Extemal Cormmand Defauk Gateway: (NETGW) 152 . 168 . 0 . 254
Movement Parameter
Program Parameter
Signal Parameter
Communication Parameter
@ RS-232

g Ethernet

u Ethernet 1:RC1 (Online)

Copy PC Network Settings

1P Address: (NETIP) 192 . 168 . 0 . 20

Th @ @ [

ik

Figura 2
[IP Address (NETIP)]: 192.168.0.20 (Endereco IP).
[Subnet Mask (NETMSK)]: 255.255.255.0 (Mascara de rede)

o No [RT Toolbox3] habilite a comunica¢do CC-Link IE Field Basic pela arvore
de navegacdo em [Online] = [Parameter] = [Field Network Parameter] =
[CC-Link IE Field Basic] e cliqgue na opgao [Enable] no pardmetro [CC-Link IE
Field Basic Function Selection (CCLBENA)], como mostrado na proxima
figura.

[§ Basic

#& 3D Monitor ) ) ) )
3 re1 ~CC-Link IE Field Basic Function Selection(CCLBENA) ———————

- gj‘"‘ Disable © Enable
ne

& RV-13FR-D
L0
m:r:n - ~ The Status of Input When CC-Link Data Link is Abnormal (CCLBCLR) —
::";:em O Clear (| Save
-] Parameter List
Movement Parameter
Program Parameter Write
Signal Parameter
Communication Parameter
Field Network Parameter
@ CCink
() CC-Link IE Field
CC-Link IE Field Basic
PROFIBUS
PROFINET
DeviceNet
EtherNet/IP

-EHEE-E

ErEEHEHERE

Figura 3

o Escreva todas as alteracdes no controlador do robd e reinicialize o
controlador.
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Apenas para auxiliar posteriormente o teste, segue uma programagao para
rodar essa aplicacdo no robd e testarmos bit a bit automaticamente a

comunicacao:

Programacao para copiar e colar.

Programacéo inserida no robo.

For M1=6000 To 6063
M_Out(M1)=0
M_DOut(M1) =0

Next M1

For M1=6000 To 6063
M_Out(M1)=1

Dly 1

Next M1

For M1 = 6000 To 6031
M_DOut(M1)= M1-6000+1
Dly 1

Next M1

For M1=6000 To 6063
M_Out(M1)=0

Dly 1

Next M1

For M1 = 6000 To 6031
M_DOut(M1)=0

Dly 1

Next M1

End

For M1=6000 To 6063

M Cut(Ml) = C
M DCut (M1l) = O
Next Ml
For M1=6000 To 6063
M Out (M1)=1
Dly 1
Next Ml
For M1 = 6000 To 6031
M DOut (Ml)= M1-6000+1
Dly 1
Next Ml
For M1=6000 To 6063
M Out (M1)=0
Dly 1
Next Ml
For M1 = 6000 To 6031
M DOut (M1)= C
Dly 1
Next Ml
End
Figura 4

5.2Configuracdes no CLP

No software [GX Works3] configure o IP do CLP em [Parameter] =
[FX5UCPU] = [Module Parameter] = [Ethernet Port] = [Basic Settings] =
[Own Node Settings], lembrando que CLP devera estar na mesma faixa de
rede para estabelecer comunicacdo, em nosso exemplo definiremos os

seguintes campos:
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Navigation ogPou [PRG] [Local Label Set.. ProgPou [PRG] [LD] 15tep

FTU——— |

Setting ltem List

ot the Saing fom to Seard o ltem Setting "
|I1Dl he Setting kem to Search | ) Own Node Settings
= IP Address
BE Bz IP Address 192 168. 0.250 °
=9 Basic Settings Subnet Mask 255.255.255. 0
9 Own Node Settings Default Gateway
-~ g9 CC-Link |EF Basic Settings Communication Data Code Binary
MEnODEUIE/TCP f:e“rFES =1 CC-Link |EF Basic Seffings
emal Device Configuration
(i Application Settings To Use or Not to Use CC-Link |IEF Basic Setting Use
Network Configuration Settings <Detailed Setting=
Refresh Setfings i<Detailed Setting> D v
Set the Refresh.
The setting is necessary to transfer data automatically between the link device (RX/RY/RWr/RWw) and
CPU device {user device, file register, and refresh data register).
To set the CC-Link |E Field Network Basic. it is required to set the Network Configuration Settings and
Refresh Setting.

< >

et Check Restore the Default Settings
ftem List Find Resul

Figura 5

[IP Address]: 192.168.0.250 (Endereco IP).
[Subnet Mask]: 255.255.255.0 (Mascara de rede).

e No software [GX Works3] habilite a fungédo CC-Link IEF Basic em [Online] =
[Parameter] = [FX5UCPU] = [Module Parameter] = [Ethernet Port] = [Basic
Settings] = [CC-Link IEF Basic Settings] = [To use or Not to Use CC-Link IEF
Basic Settings] colocando o parametro em [Enable], conforme figura anterior.

e Abra as configuracdes de rede clicando em [<Detailed Settings>] no campo
[Network Configuration Settings] como mostrado na figura 5:

o Através do [Module List] insira arrastando e soltando pelo mouse o perfil do
robd na topologia de rede e insira o IP do controlador do robd, ou busque as
configuracGes autométicas através do botéo [Detect Now], conforme a figura
a sequir:

JBL CC-Link IEF Basic Configuration m] X

¢ CC-Link IEF Basic Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

Detect Now Link Scan Setting Module List X
Connected Count [ 3 CC-Link IEF Basic Selection | Find Module | My 4 ¥
Jw/RWr Setti 2= 8 IPE[EE)
No. Model Name Group Mo. | RSVD STA IP Address Subnet Mask ZJ' it
Start | End CC-Link IEF Basic Module (General)
W] 0 Host Station 192.168.0.250 255.255.255.0 |5 ¢C-Link IEF Basic Module (Mitsubishi Elect
= CRE00-D 0000] 001F[1  [MoSetting | 192.168.0.20 | 255.255.255.0 | Input Module

Output Module

1/0 Combined Module
GOT2000Series
Inverter{FR-AS00 Series)
Inverter{FR-E700-NE)
Inverter{FR-F300 Series)
o RC

a S = CR00-D

= CR800-Q

STA#1 B3 CRE00-R
Servo Amplifier(MELSERV0-14 Series)

Hast Station Servo Amplifier(MELSERVO-JE Series)
Vision Sensor
CRE00
|
A Cou

[Manufacturer Name]
CRS00-D Mitsubishi Electric
[Station Type]

Slave Station

Figura 6
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Através do botéo [Close with reflecting the setting], feche a caixa de dialogo.

Clique em [<Detailed Settings>] do campo [Refresh Settings], conforme figura
5 e insira os valores onde deverédo ser vinculados mostrados, clique no botéo

Apply] e feche essa aba de configuracéo.
Link Side CPU Side

Device Name Points Start End Target Device Name Points Start End

RX 128 00000 OOO7F 4@ | Specify Devii~ | B v 128 00000| DDO7F

RY 128 00000 0OO7F 4@ | Specify Devii~ | B v 128 00020| ODOFF

Rwir 64 00000 OOO3F 4m | Specify Deviiv W v 64| 00000 0OD3F

Rinfw 64 00000 OOO3F 4m | Specify Deviiv W v 64| 00100) 0O13F
Figura 7

Escreva o seguinte programa Ladder, acione o comando [Rebuild All], envie
a aplicacdo para a CPU, e quando concluido, resete o CLP para assumir 0s
Novos parametros.
Write - 1 2 |

SM4|00

| 3 4 5 | 3 | 7 8 ) | 10 | 11

[L.BMOM... K420 K4MO K4

[BMOVL. W0 DO K32

(16)

{END

Figura 8

Teste de comunicacao

Com toda a arquitetura e procedimentos realizados, verifique a conexao de
comunicacdo estabelecida em [GX Works3] = [Diagnostics] = [CC-Link IE
Field Basic Diagnostics].

CC-Lunk BF B Dimprastcs ——
L ; Oange B Adtren Doty [
CC-Link IE Rietd e
. 'y £ ng
Basic = m
Tot¥ Sawe Stators
D ) 1 PAcen 19216809 Gror Cote Mo B e Data.
Rough Dagrostxs
Unk Scan Time/Errer Statons
Grosp Mo 1 Present ™ M= Q2 ™ Mrem - Ener Stow 0 Unfed St O
Growp Mo.2 Provent ™ Mg ™ Mrarum -~
Group MNe.3 Present s o~ m~ Meamum ~
Growp Mo 4 Present ™ Mo ™ Mramum -~
Detated Daprowcy
Degnostics Target Goosd o Mot -
Staton M. Ocd Stns  Reserved Staten P Addren Tranemeson Status  Oeconnecton Trme out Count  The Latet Enor  Emor Detals
U i) Mo Sertng [192.108.0.20 | Trarwegtng 10 o o Eoor [Eoor Detak
Cear Latest Evar Code Qose 1

Figura 9
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e Execute os programas do CLP e do controlador do robd e observe em
[Device/Buffer Memory Batch Monitor] do [GX Works3] e na caixa de dialogo
[General Purpose Signal] do [RT ToolBox3] os resultados da aplicagéo.
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Figura 10
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Figura 11
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